Cvicenie 6
Priklad 6.1.

Na vstupe mdte konvexny n-uholnik, zadany pomocou stiradnic jeho vrcholov. Vstup dalej
obsahuje k bodov v rovine, zadanych pomocou sturadnic. Pre kazdy bod zistite, ¢i lezi vo vnutri
daného n-uholnika.

(Opakovanie) Polynomidlna redukcia ulohy A na ulohu B (A <, B)

def solve_A (instance) :
instance_B = transform_instance_A_to_B(instance)
result = solve_B(instance_B)
return result

def transform_instance_A_to_B(instance) :
. # polynomial time transformation

def solve_B(instance) :

(Opakovanie) Polynomialna redukcia a trieda P

Ak vieme polynomialne redukovat tlohu A na tlohu B, tak plati:

1. Ak uloha B mé (deterministicky) polynomidlne riesenie, tak aj iloha A méa polynomidlne
rieSenie (z podstaty redukcie):

A<,BEBecP=AcP,

2. Ak tdloha A nemé (deterministicky) polynomidlne riesenie, tak ani tiloha B nemd poly-
nomidlne rieSenie (obratend implikécia):

A<,BEA¢P=DB¢P

Priklad 6.2.
Dokazte, ze plati CLIQUE <, SAT!
CLIQUE: obsahuje dany graf tiplny podgraf (klika) velkosti aspon k?

Priklad 6.3.
Dokézte, ze plati 3-SAT <, SUBSET-SUM!
SUBSET-SUM: Existuje podmnozina ¢isel sy, ..., s, so su¢tom presne t?

(Opakovanie) Optimalizagné dlohy a vztah s triedou N'P

Pre minimaliza¢nt tlohu U vieme definovat hranic¢ni rozhodovaciu ilohu A “M4 dany vstup
rieSenie s cenou nanajvys k?” (obdobne pre maximalizacné ulohy). Hovorime, ze optimalizacnd
tloha U je N'P-tfazks, ak jej hrani¢néd rozhodovacia tloha A je N'P-tazka.
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